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Ementa: 

Abordagens de controle avançado e suas aplicações.  Modelagem e identificação de sistemas 
lineares. Modelos e identificação de sistemas não-lineares. Fundamentos de controle adaptativo 
indireto e direto. Fundamentos de controle inteligente. Controle nebuloso (fuzzy control).  
Fundamentos de controle preditivo baseado em modelo. Outras abordagens de sistemas de 
controle avançado. 
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