Figura 1: resposta y(t) para diferentes valores de fator de amortecimento com w, constante e igual a 4rad/s
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Figura 2: resposta y(t) para diferentes valores de w,, com fator de amortecimento constante e igual a 0,5
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Figura 3: resposta y(t) para diferentes localizagGes dos polos no plano complexo
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