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EMENTA

Vetores. Movimento em uma dimensdo. Movimento em um plano. Dinamica da Particula. Trabalho e
Energia. Sistemas de Particulas. Colisdes. Cinematica da Rotacao. Dinamica da Rotagdo

PROGRAMA

1.Sistemas de unidades e grandezas fisicas. 1.1. Grandezas fisicas, grandezas fisicas fundamentais e
derivadas. 1.2. Sistemas S.I. de unidades.1.3. Analitico dimensional de unidades. 1.4. Analise
dimensional. 1.5. Coeréncia dimensional das equagdes fisicas. 1.6. Critérios para arredondamento.
2.Vetores. 2.1. Vetores e operagdes vetoriais. 2.2. Vetores e escalares. 2.3. Adicao de vetores. 2.4. Método
geomeétrico e analitico para decomposicao e adicdo de vetores. 2.5. Multiplicacdo de Vetores.

3. Movimento em uma dimensao. 3.1. Cinemética da Particula. 3.2. Velocidade e aceleracdo média. 3.3.
Velocidade e aceleracdo instantdnea. 3.4. Movimentos em uma dimensdo com velocidade constante e
aceleracao constante. 3.4. Corpos em queda Livre. 3.5. Equac¢des do movimento de queda Livre.

4. Movimento em um plano. 4.1. Deslocamento, velocidade e aceleracéo. 4.2. Movimento em um plano
com velocidade e aceleragdo constante. 4.3. Movimento de projétil. 4.4. Movimento circular uniforme. 4.5.
Aceleracao tangencial no movimento circular. 4.5. Deslocamento, velocidade e aceleracéo relativas.

5. Dindmica da Particula. 5.1. Forc¢a. 5.2. Leis de Newton. 5.3. Tipos de for¢a (gravitacional, peso, hormal,
tensdol/tracao, atrito estético e cinético, forca elastica). 5.4. AplicagBes das Leis de movimento de Newton.
5.5. Dindmica do movimento circular uniforme. 5.6. Referenciais inerciais e ndo inerciais, forcas reais e
ficticias.

6. Trabalho e Energia. 6.1. Trabalho realizado por uma for¢a constante.6.2. Energia Cinética e o Teorema
do trabalho. 6.3. Trabalho de forca variavel. 6.4. Energia potencial. 6.5. For¢as conservativas. 6.6. Energia
Potencial gravitacional. 6.7. Energia potencial elastica. 6.8. Forcas Ndo Conservativas. 6.9. Sistemas
isolados. 6.10. Conservacao da Energia.

7. Sistemas de Particulas. 7.1. Centro de massa. 7.2. Movimento do centro de massa. 7.3. Momento linear
de uma particula. 7.4. Momento linear de um sistema de particulas. 7.5. Momento linear de corpos rigidos.
7.6. Conservacao do momento linear. 7.7. Impulso. 7.8. Impulso em particula e em sistemas de particulas.
7.9. Aplicag8es do principio de conservagdo do momento linear. 7.10. ColisGes. 7.11. ColisGes em uma e
duas Dimensdes.

8. Cinematica da Rotacdo. 8.1. Movimento de rotacdo. 8.2. Rotagdo, suas variaveis e equacbes de
movimento. 8.3. Rotacdo com aceleracdo angular constante. 8.4. Grandezas vetoriais da rotagédo. 8.5.
Relacao entre cinematica linear e a cinematica angular de uma particula

9. Dinamica da Rota¢do. 9.1. Momento de uma forca. 9.2. Momento angular de uma particula. 9.3.
Sistemas de particulas. 9.4. Energia cinematica de rotagdo e momento de inércia. 9.5. Dindmica de rotacao
de um corpo rigido. 9.6. Conservagdo do momento angular. 9.7. Momento angular e velocidade angular.
9.8. Rolamento.

OBJETIVO GERAL




Reconhecer problemas fisicos. Modelar matematicamente os problemas fisicos, estabelecer e identificar
condi¢cdes iniciais e formular hipéteses. Empregar corretamente no reconhecimento e modelagem os
conceitos da cinematica a estéatica e da dinamica de corpos e particulas na solugcéo de problemas.

OBJETIVO ESPECIFICO

Com a conclusdo da disciplina espera-se que o estudante tenha adquirido conhecimentos e competéncias
gue o capacitem a projetar, realizar e acompanhar ensaios e experimentos relacionados cinematica,
estéatica e dindmica de corpos e particulas, bem como a interpretar criticamente os resultados obtidos nos
experimentos com a aplicacdo dos conhecimentos tedricos referente a cinematica, estatica e dinamica de
corpos e particulas. Também se espera que a disciplina contribua na observacéo e aplicacéo de contetdos
trabalhados neste e em outros programas de aprendizagem, como Geometria Analitica e Calculo Diferencial
e Integral, de forma a capacitar o aluno a estabelecer correlag@es entre diferentes campos de conhecimento
habilitando-o a modelar, solucionar e interpretar problemas de engenharia.

PROCEDIMENTOS DIDATICOS

A disciplina sera desenvolvida mediante aulas a distAncia na modalidade sincrona (4 horas semanais)
guando serdo apresentados os conteldos curriculares tedricos e mais 1 hora assincrona semanal para
resolucdo de problemas (tarefas). Para as aulas sera utilizado o software TEAMS. Todas as aulas seréo
gravadas e disponibilizadas para os alunos que desejem assistir de forma off-line.

As assisténcias serdo consideradas em fun¢éo da entrega de exercicios que serao propostos para resolver
em casa com prazo de 7 dias para sua resolugéo e devolugéo (via plataforma TEAMS).

A avaliacdo da disciplina sera pela média das notas de duas provas (individuais).

CRONOGRAMA
Data de inicio: 21 de setembro de 2021
Data de encerramento: 16 de dezembro de 2021
Aulas sincronas todas as tercas (18:30 — 20:30) e quintas feiras (20:30-22:30)
Numero de vagas: 60

FORMAS DE AVALIACAO
Serdo realizadas duas avaliagcBes escritas (AV1 e AV2) durante o semestre, com valor de 100 pontos nas
datas apresentadas no primeiro dia de aula.

A média final (MF) sera dada pela média aritmética simples das notas das avaliacdes 1 e 2 (AVie AV2).

AV, AV,
2

MF

Critérios para Aprovacao

se MF > 70 e n° faltas <15 = Aprovado
MF — ( se40 < MF < 70 e n° faltas <15 = Final
se MF < 40 = Reprovado
Em qualquer situagdo o aluno que tiver um n° de faltas >15 estara reprovado

A solicitagdo de segunda chamada para as provas ou trabalhos devera ser realizada junto a secretaria do
curso atendendo os prazos e critérios determinados conforme regulamento da UFPR (Resolugdo CEPE
37/97, Art. 106). Se deferida sera realizada na data informada.

Material de Aula e Comunicados

O material de aula e comunicados estardo disponiveis no grupo do TEAMS a ser formado no inicio das
aulas.
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*OBS: ao assinalar a opgdo % EAD, indicar a carga horaria que sera a distancia.



